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EVALUACION FINAL

REQUISITOS MINIMOS

e Todo lo solicitado debe encontrarse dentro de una carpeta

comprimida llomada:
SOLIDWORKS_AVA_EF_APELLIDOS

. e En la resolucion de cada uno de los ejercicios, indique los pasos

. realizados con capturas de pantalla.

e Adjunte los archivos trabajados para facilitar el seguimiento y la

correccion de la tarea. (Ufilice los formatos SLDPRT y SLDASM).

EVALUACION

Desarrollar un estudio de movimiento para un ensamblaje, el cuadl
presente engranaqjes rectos e intfernos de modulo 2. Debe haber un
engranaje interno grande de 40 dientes que contenga cinco engranajes
' rectos: cuatro pequenos y uno mediano, de 10 y 20 dientes
| respectivamente. Asimismo, la anchura de cara de todos los engranajes
serd 12; el didmetro de eje nominal de los engranajes mediano y grande

serd 10, mientras que el de los pequenos, 8.

' Por ofro lado, al girar el engranaje interno, se deberd mover todo el
sistema, es decir, debe existir una relacion mecdnica de engranaje entre
ellos. Finalmente, asignar un motor para generar el movimiento y adjuntar

el video de la animacion del sistema de engranaijes.
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