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INTRODUCCION

Un ensamblaje contiene una serie de piezas relacionados mediante
', mecanismos que hay entre ellos, los cuales permitirdn dar ciertos
| movimientos enfre si. Un ensamblaje puede contener la cantidad de
piezas que se necesiten e, inclusive, otros ensamblajes dentro de él. El
‘ archivo ensamblaje que se genere deberd comprender todas las piezas
| pertenecientes a él; ya que en caso tal de que no encuentre alguna,

, pues esta no se abrird y se mantendrd suprimida.

En la sesidon se estudiardn a los ensamblajes, con lo que se aprenderd a
abrir uno nuevo e insertar, mover y girar los componentes pertenecientes
a él. Se podrd hacer un modelado de dicho ensamblaje y agregarles los
grados de libertad necesarios mediante las relaciones de posicion vy
también editar y copiar dichas relaciones; asi tfambién modificar sus

unidades, agregar mdas componentes y guardar el ensamblaje.
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ABRIR UN NUEVO DOCUMENTO DE ENSAMBLAJE

Un ensamblaje es un conjunto de piezas unidas mediante ciertas
relaciones que habrd entre ellas. Para poder abrir uno nuevo, basta con
seleccionar Nuevo en la barra de mendls; para luego seleccionar

ensamblaje y dar clic en Aceptar.

Nuevo documento de SOLIDWORKS

o Bl R i g 1
| - - - B |
. 1| pS soupworks | *| (O E-2-1

| 1 1 |

‘ 1 &5 Nuevo (Ctrl+N) 1 Za™

\ 1 Insertar Relacion Crea un documento nuevo.:

| : componentes o componeny

| =

: - posidon -1 Pieza Ensamblaje Dibujo
| 1 Ensamblaje | Disefio | CquUisl Calcular J_ Complementos de S(= na representacién en 3D de un Gnico  una disposician en 3D de piezas y/o otros | un dibuja técnico en 20, narmalmente de
componente de disefio ensamblajes una pieza 0 de un ensamblaje

N\
Avanzado ([ aceptar ) Cancelar Ayuda
~—

Automdticamente, aparecerd la opcidon de poder agregar las piezas a

dicho ensamblaje. Para ello, darle clic a Examinar, a lo que abrird una

| e ————————————
L = 1
| NelEE
i 1 15 Abrir u-i
g Empezar ensamblaje @1 I 1
‘ : : I 1 B Escritorio » v ¢ Buscaren Escritorio 2 N
v X M 1 1
| : 1 | Omgsnizsr Nueva carpeta - O @
1 = “ 1
- ~ =
1 Mensaje Ll | : 1t Favoritos = Dl Bibliotecas @; Red “
| Seleccione un componente para : 1 ¥ A360 Drive Ur— ! :
| 1 ins'eftary coloq_uelo en lazona de 1 1 @ Descargas - 1
| graficos, o presione Aceptar para 1 1 B Escritorio \l CAMILA . CURSO SOLIDWORKS 2017 ICIP 1
| ubicarlo en el origen. I )
I 1 | ©wmeca 1
| | O cree un disefio ascendente y : I @ Creative Cloud Fi ) caren [ :
| descendente usando un croquis de 1 1 1] Sitios recientes _' 1
| | disefio con bloques. Las piezas se 1 1 1
1 podran crear entonces a partir de 1 || RESPALDO CURSO SOLIDWORKS
| 1 blogues. : : & OneDrive l[' 2016 | ‘ RICARDO :
1 1
1 i I« Grupo en el hogar Piezal Pieza2 :
[ 1 1 : I Karen Tests ‘@J %C_)E\E;‘:ORKS Part Document ’w ?gugg‘:ows Part Document 1
1 1 v 56.3 55.0 v
| | Pieza/Ensamblaje para insertar ~ 1 Modo: []Ne cargar compenentes :
1 - . 1 1 ocultos 1
| Abrir documentos: i Configuraciones:
I 1 1 [] Utilizar SpesdPak 1
| 1 I Estados de 1
: 1 I visualizacign: Referencias... 1
1 == 1
| 1 1 : Filtro répido: 1
1
1 1 Mombre: v| [Archivos de SOLIDWORKS (ste ~| (I
1 1 1
1
1 1 I Cancelar 1
1 (- 1
: B e e e J
1 1
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1
| e B8R e i
1
: 1 B Eserit s v ¢&| B itoric » 1 | 29 Insertar componente @ 1
D Oz Nuews carpet - O @ [ I, x +w 1
\ 1 ~ [ N N 1 1
| |- Favoritos _IJ Bibliotecas (L]‘.‘ Red 1 1 mensaje ~n 1
| | a0 =N 1 Seleccione una pieza o ensamblaje que 1
\ desee insertary, a cuntlnua(mn 1
1 & Descargas - el companente en la 1
| I Escitorio il CAMILA [i,| CURSOSOLIDWORKS 2017 ICIP 1 oraficos, Utilice t tachuela para
| 1 1 insertar mitiples copias del mismo 1
1 ©wmeca
1 componente o de un componente 1
| I & Crestive Cloud i (Y. 1 ] distinto. 1
| N~ ! aren uevo
\ : ] Sitios recientes £ 1 I Haga dic en el botén Aceptar para 1
| 1 f| - Reseauoo curso sobworks 1 eerarun campe o :
@ OneDrive | | | RICARDO 1 1
| 1 i 1 ] Pieza/Ensamblaje para insertar ~ 1
| 1 o Grupo en el hogar PiezaZ 1 ] Abrir documentos: 1
| L O aren Testo .m SOL\D\ ORKYPart Doc y souuwows Part Document 1 1 1
1 563 KB v 1 1
| 1 1
| i ado: [ ggl v 1 1 1
| 1 Canfig v 1 1 1
Referes 1 1 1
| i Nombre: | Piezat v| | Archivos de SOLIDWORKS (sl v : : Ereigo s ® :
|
| : Cancelar 1 1 Examinar... 1
| e e ——— R T et L R I

Y se agregard dicha pieza en el ensamble, el cual se visualizard en el
. arbol de operaciones de ensamble. La primera pieza que se agregue
. siempre va a ser una pieza fija, y llevard una (f) delante de su nombre, la
cual no podrd moverse. También es de notar que, asi como el icono de

las piezas es de color amairrillo, el de los ensambles ser& amarillo con azul.

-

@ EnsamblaJe'I (Predeterminado«Estadeo ¢
»  [&) Historial

[&] Sensores

4 Anotaciones
1] Akzado

|_{_| Planta

|_{_| Vista lateral

L Origen
v (f) Piezal<3> (Predeterminado< <P

@@ Relaciones de posicidn

1
1
I
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1 |4—
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
I
1
1
1
1
1
1
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INSERTAR, MOVER Y GIRAR COMPONENTES

Para poder agregar una pieza nueva, se hace clic’ a Insertar
componentes. Se colocard dentfro del ensamblaje, dandole un clic a la
pantalla, el cual también se visualizard en el arbol de operaciones de

ensamblaje. Asi podrd agregar fodas las piezas que quiera y que vaya a

necesitar, de la misma forma.

L]
= 1
|

| EIEREIEIE :
|I I- _7___________________________I 157. :
| :_]-DS SOLIDWORKS Archivo  Edicion  Ver :@ Ensamblajel (Predeterminado-<Estado ¢ 1
| 1 Historial 1
\ : g % : : Sensores :
. 1 Insertar o 1 1 Anotacwoﬂa; 1
| 1 Relacion 1 1 ) 1
1 componentes de o [ Alzado 1
| I posicién : 1 [ Plant I
| : T T 1 : |ﬂ Vista lateral :

| Ensamblaje | Dis¢ - ) S B
:—JL Insertar componentes : : , L‘ Q”:E" . :

< <

1 Agrega una pieza o subensamblaje 1 = = 1
= - R 1 1 {-) Pieza2< 1> (Predeterminado<<P > 1
1 = existente al ensamblaje. 10 - 1
| @ [ g e oomtise b1 ,
1 5 1
1 1
| 1 1
\ e — e =

4 % (f) Piezal«3> (Predeterminado< <P
v @ () Pieza2< 1> (Predeterminado< <P

@@ Relaciones de posicion

| T e 0
1| pSsoupworks | »| DO F-E@-8&-9-[5]-/0 ES - I
1 1
[E]F] Dt
1 &P N 4] 2 & 5 il
1 Insertar 2 Matriz de - Mover Operaciones Geometria
1 componentes Belcun camponente lineal prart compaonente esiey de ensamb de rafer. MNug
| 1 de Fasteners componentes " estudd
| 1 o posicion = ocultos o - moviml
1
- - —__ S— - =
1 j A p - 1
I Ensamhla]e| Disefic | Croqu|s| Calcular| Complementos de SOLIDWORKS| SOLIDWO Mover componente g t‘] 1,'
| 1 = Mueve un cormponente dentro de los :
| = - .
| | | | | | > grados de libertad definidos por sus
: @ E $ e relaciones de posicién, :
157 1
1
| I@ Ensamblajel (Predeterminado<Estado « 1
| 1 . 1
| 1 Historial I
l : Sensores :
| : b Anotaciones 1
|
1 |i| Alzado
| : |_r| Planta
-
1 ]
’ 1 |ﬂ Vista lateral
: I_. Origen
1
1
1
1
1
n
1
1
1
1
1
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A lo que abrird una serie de opciones, dentro de las cuales tiene
formas para mover el componente, y en el que viene como

predeterminado Arrastre libre.

: I
\ : @ Mover componente @ ____________________________
1 I
| v @ Mover componente @
‘ I
I‘ : «
‘ 1 Mowver L

SmartMates

1
1
] G%ED Arrastre libre
1

€

Girar hd

Arrastre libre
Ao largo de XYZ del ensamblaje
Ala largo de la entidad
Por delta ¥YZ

Opciones L

(®) Arrastre estandar

() Deteccidn de colisidn & posicion ¥YZ
—~ . . .. N A -
I Cinematica con colisiones fisicas
1
‘ [] pistancia dinamica v
| -
LDp-cmnes avanzadas Lt

Basta con seleccionar la pieza a mover, y empezar a arrastrarla hacia

donde se quiera.
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mostrard la opcidn de colocarle un valor a cualquiera de ellos, una vez

definidos, hacer clic en Aplicar.

i = i i — i
. 19 E R ¢ : BRI |
I I
| | iy i 1 @ Mover componente @1 1 @ Maover componente @1
| 1 @ Mover componente @ 1 1 1 1 1
| 1 1 : s 1 : \, 1
| 1 1 1
\ ' - I 1 I i
| 1 1 ! Mover A~ i Maover I
1 ] | “
| Mower ] 1 1 1 1
| : 1 1 smartMates 1 1 SmartMates 1
| 1 SmartMates 1 1 1 1 1
1 1 1
|| 1 I ﬁﬂ;b Por delta ¥¥Z v G%D Por delta X¥Z (VA |
| : ¢%9 Arrastre libre v | : : : :
”
| 1 Arrastre libre 1 1 Ax | 0.00mm @ I 1 AX | 0.00mm S
| 1 Girar |2 0 largo de XVZ del ensamblaje : 1 ] 1 1
| 1 A lotarae-de |a entidad i 1 Ay |0.00mm : 1 I Ay | 0.00mm A
(R Por delta XvZ i 1 1 1 % 1]
| | ovodreart oz oo @™ |}
{ I—---‘F'ﬁh—l——-ﬁ'—-h—————————l 1 1 1 1
| 1 Aplicar 1 1 Aplicar 1
1 1 1 1
| S o -

Por lo que se verd como la pieza se moverd de acuerdo con los valores

que se hayan colocado.

, TIENIEIC

: E@ Mover componente @
1v

1

: Mover ~
: SmartMates

1 c;%b Por delta X¥Z ~

€» <> <>

Girar hd E|

Opciones Ll
(®) Arrastre estandar
() Deteccién de colisién

Cinematica con colisiones fisicas

[ pistancia dindmica v

Opciones avanzadas ~

| Resaltar caras
+|Sonido &
lgnorar superficies complejas

["] Esta configuracién ¥
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Ahoraq, si lo que se quiere es girar un componente, se debe desplegar

Mover componente y darle clic a su icono.

S SOLIDWORKS Y D-m-E-a-n-G-eE®-

I TN - S % 2N @
B @] : [ I
1 Edit Insertar Relacién Vent de vist Matriz de cmart Maver Mastrar I
| 1 itar companentes eladan Wentana de vista companente lineal ma companente ostrar
| 1 componente de preliminar de Fasteners component]
\ 1 - pasicidn componente - - ocultos :
1
\
3 F— : 1
| : Ensamblaje | Disefio | Crogquis | Calcular| Complementos de SOLIDWORKS| sou [@ Mover componente
\ i 1
1‘ : - (@ Girar componente :
1 I T =
| @B R[] > ;
|
| 1 . 1
| L? 1

‘ A lo que dard varias opciones para girarlo, bien sea por arrastre libre con
* respecto ala entidad, o por delta XYZ.

———
I fr—
1 .@. 1 1
,@|.|[§|$~| | : @ ER[e[© |
I Girar componente
: @ Girar componente @ : : @ po @ :
1 1 T 1
1+ 1 1 :
I I i I
| 1 : 1 Mover v
‘ : Mover 1 : 1
1 1 y Girar ~ :
1
| : Girar b : :
I ! I
1 Cf Arrastre libre wi 1 :
I - I I
! I
I opci 1 1 andar 1
| Opciones 1 ; :
= . 1 O i6 i
: (®) Arrastre estandar 1 : _! Deteccion de colision 1
1 ) L e 1 1 () Cinemética con calisiones fisicas :
: (_) Deteccidn de colisidn : 1 1
- 1 i
| : I_) Cinematica con colisiones fisicas : I [] Distandia dinamica Y
| 1 ] | ermemececsssssssss s ————— ]
S S - o

| En el caso de arrastre libre, se selecciona el componente y se gira hacia
donde se quiera.

Instituto Cientifico del Pacifico
www.icip.edu.pe




DEL PACIFICO

r Q INSTITUTO
qcm\mmco
.

También podrd girarlo en base a un delta XYZ, a lo que seleccionard el

:'@t%$®"'

@ Girar componente @
v

1
1
1
1
1
1 Maover hd
1

1

| | Girar -~

\ | CTror detta 2 v
‘

AX | 0.00°

<

Ll

W

0.00° ~

AY -
Ll

v

€» € €3>

AZ | 000

Aplicar

[mm————————

MODELADO DE ENSAMBLAJE

El panel de un ensamblaje ofrece una serie de operaciones, muy similares
a las de una pieza. En la pestana Ensamblaje enconfrard operaciones
como matrices, operaciones de ensamblaje, geometria de referencia y
muchas otras mds; las cuales son de gran utilidad y se verdn con detalle

en las siguientes lecciones.

--------------------------------------------------------------
| : pS SOLIDWORKST’ D-H-B8-2-9-F-68- Ensambiaje1 *

1

[EIF] L

| I & N BE 22 % i1 W & L

1 Insertar Relacién Matriz de =0 Maver Maostrar Operaciones Geometria Mian Lista de Vista

componentes componente lineal compaonente de ensamb... de refer... " "
1 de Fasteners componentes estudio de  materiales explosionada
1 pasicién - - ocultos - movimiento

I k[nsamhlaje ])D.;eno | Croquis | Calcular | Complementos de SOLIDWORKS | SOLIDWORKS MED |

|'€9IE%¢@
\ I?

L) En;amh\am (Predeterminado«Estado ¢

PRCPEE W-v- @ -0

1
: [ Historial
1 . Sensores
: [A] Anctaciones
1 |-r| Alzado
1 |4,| Planta
: [ 1] Vists Iatersl
1 I_. Crigen
| : » @ (7) Piezal<3» (Predeterminado< <Py
1" @ () Pieza2<1> (Predeterminado< <P
|
|
1
1
1
1
1
1
1

@@ Relaciones de posicién
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GRADOS DE LIBERTAD

Los grados de libertad se refiere a qué tan restringida estd o no una pieza
en sus diferentes ejes; bien sea X, Y o Z. Una pieza con 3 grados de
libertad es aquella que estd completamente libre y sin restricciones; es
decir, que se puede mover a lo largo de cualquier eje en un ensamblaje.
' Las piezas que se agregan a un ensamblaje por primera vez no estan
‘. restringidas; por lo tanto, estdan libres y muestran el simbolo de un guion
. (-) delante del nombre de dicha pieza. Para poder restringir las piezas, se

‘ irdn agregando relaciones de posicion a cada una de ellos.

1

I

1

1 -

1.

|@ Ensamblajel (Predeterminado<Estado ¢
: v Historial

1 Sensores
1 Anotaciones
1
1
1
1
1
1
1

\il Alzado
El Planta
El Vista lateral
I_. QOrigen
r & do< <P
v () Piezs2< 1> (Predeterminado< <P

@ Relaciones de posicion

Por lo que una pieza con ningun grado de libertad serd aquella que estd
' completamente restringida y, por lo tanto, no tendrd ningun simbolo

‘ delante de su nombre.

¢ BR[| >

¥
@ Ensamblajel (Predeterminado<Estado ¢
> Historial
Sensores
4 Anotaciones
|i| Alzado

|I| Planta

-

|_;_| Vista |ateral
I_, Origen
Pi <3 minado< <P

»
4 % Pieza2<1> (Predeterminado=«<Pred
13

@@ Relaciones de posicion
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UNIDADES

Las unidades en un ensamblaje se modifican de la missma mahera que en

las piezas: desplegando la parte inferior derecha de la pantalla.

_JPDFSSOLJDWORKS| d O--B-82-9 - 8 &) +  Ensamblajel * | (3 Buscaren la ayuda de soubworks O -| 2 + o 0 X

[E]F] L
& Y B8 @ % W W = &
Insertar Relacié Matriz de It Mover Mash Operaciones Geometria N Lista d Vist »|
componentes Eacan componente lineal 2 componente ol de ensamb... de refer... pere 0 B2
de Fasteners componentes estudio de | materiales | explosionada
. posicién - . ocultas . . movimiento
Ensamblaje | Disefio | Croguis | Calcular | Complementos de SOLIDWORKS | SOLDWORKSMED | ] ] _ 5 » 1% de SOLIDWORKS x
2 = 70 = Empezar a trabajar ~
o , CPEE- V- v -OR-T- %
@ =] e

D MNuevo documento

?. ¥/ abrir un documento
Ensamblajel (Predeterminado<Estado ¢

® . = B rutoriales

v [@ Historial
S P Formacién en linea

+ [&) Anotaciones } @ Novedades
— o
‘i‘ Alzade @ Introductién a SOLIDWORKS
\_'J Planta

[t vista lateral

t_, Origen
v (B () Piezal<1> (Predeterminados <Py
3 % Pieza2<1> (Predeterminado<<Pred l
Z

» i Relaciones de posicién

(@ informacién general

MEKS (metro, kilogramo, segundo)

CGS (centimetro, gramo, segundo)

MMGS (milimetre, gramo, segundo)

IP5 (pulgada, libra, segundo)

< >| *lsométrica |

W
W17 Modelo | Vistas 30 | Estudio de movimiento 1 | | Editar unidades de documento...
SOLIDWORKS Premium 2017 x64 Edition

Completamente definida  Editando Ensamblaje

T Y .. RN [ Y= 3 S )

ESTADO DEL COMPONENTE

Los componentes de un ensamblaje tienen diversos estados. Para poder

activarlos, dard clic derecho a alguno de ellos y seleccionard

Propiedades de componente.

¢ BE[R[o[S] >

______________________________ ——

4

I Ensamblajel (Predeterminado<Estado

— . . =X I \
Historial E? d ‘9 N » 1® % &
Sensores = i

’ e | ;@- @ | F':medadr:_- de componente...

v@c\(u

B
' Alzado
|$ D} Invertir la seleccidn
|_;_| Planta
|i| Vista lateral [
Crigen Componente (Piezal)
(f) Piezal<l> (Plede‘lelminado(dp) Elementos ocultos del arbol 3
4 % Piezal2«<1> (Predeterminado«<<Pred Hacer virtual
4 @@ Relaciones de posicién Aislar

Py Configurar componente

Visualizacion de componentes 3

e — e ————————

Flotar
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Automdticamente abrird una ventana, en la cudl,

| Cambiar propiedades de 1
visualizacion en: 1
: Propiedades especificas a la configuracidn 1
' 1 Configuracidn de referencia Estado de supresién 1
s d 1
| 1 Predeterminado Sy 1
\ 1 (®) Solucionado 1
| 1 () Aligerada 1
| 1 1
: Solucionar como 1
|
| 1 ® Rigido 1
| 1 Flexible :
| : [ ] Envolvente 1
| Cambiar propiedades en: [[] Excluir de la lista 1
| 1 de materiales 1
. ' 1
1
|
I e | | 1
| 1 1
1
| e Lo T T S 1
|

Si se selecciona el estado Suprimido y se da en Aceptar, se verd como

dicho componente ya no estard activo en el ensamblaje.

_______________________________
[] 1
mm_mE———mmmmEmEmm————EEEEmEEEEEEE] e e e e e e e e e e e e e e e e e e e
Cambiar propiedades de 1 i - 1
1 Jisualizacion en: i i 1
: Propiedades especificas a la configuracian 1 1 @ B¢ & > 1
1 Configuracidn de referencia Estada.de supresion 1 1 ? 1
l Predeterminado = € Ensamblajel (Predeterminado<Estado « 1
1 () Soludionado 1 1 e 1
| 1 - 1 1’ Historial
I @ RETER I 1 g sensores :
1 ; 1 I, Anotaciones
i Solucionar como 1 1 e 1
=
1 ® Rigido 1 1 E‘ Blzdg :
1 Flexible : : [ Plentz 1
1 1] Vista lateral
1 [JEnvolvente 1 1 L 1
1 Cambiar propiedades en: DE)(:Iulrdela lista 1 1 1
de materiales (f) Piezal< 1> (Predeterminado) 1
1 1
1 1 1) @ Piczaz<T> Predeterminado< <Pred 1
] = s b 1200 Reicionesdeposicion I
. 1
b e e S l ___________________ ]

. También se tiene la opcidn de seleccionar aligerado, con lo cual la pieza
" seleccionada mostrard una especie de pluma en su icono, lo que
significard que el ensamblaje serd mas liviano; mientras mds piezas
aligeradas se fenga, mas liviano serd su ensamblaje.

J BT ST ST : o eem e —————————— ——— -y
| visualizadidn en: =
| = =
: Propiedades especfficas a la configuracion : 1 @ “ 4
| 1 Configuracion de referencia Estado de supresian 1 : ?.
: m——— suprimido 1 ® Ensamblajl (PredeterminadoEstado |
| 1 () solucionado : 1 Historial
1 1@ Aligerado 1 : Sensores
| 1 1y [ anctaciones
1 Solucionar como 1 [ Alzado
] . 5
1 1]
| I ® Rigido i : \;\ Planta
1 Flexible 1 [ vista lateral
| - [] Envolvent L
| : D nvolvente : (f) Piezal< 1> (Predeterminado< <
Cambiar propiedades en: Excluir de la lista e =
' 1 de muteriales I : » {8 PiczaZ< 1> (Predeterminado< <Pred
1 1 2" [ Relaciones de posicien
1 1
1 Cancelar Ayuda 1 :
i T
————————————————————————————————— -
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AGREGAR COMPONENTES

Se pueden agregar componentes nuevos dentro de un ensamblaje, para
ello desplegard Insertar componentes y dard clic a Nueva pieza; por lo
gue tendrd que seleccionar una cara o plano donde quiera crearlo,

» tommando como referencia algun otro componente.

1
| 1| 55 soLipworks | ¥ =] e 1
1
1‘ I H
1 1
“ 1 1
1 [ D S S S - l I I
| 1 i . 1
| JPS SOLIDWORKS [ 2 | D - E;/L' - E I Ensambisjc | Discio | Croquis | Calcular | Complementos de SOLIDWORKS | SOLIDWORKS MED | £ agl
| I ° 1
| 1 : I = . 1
| : £ Q | 1e[E[R[s]e] > i
1
\ ! Insertar | pejacion : g :
| 1 componentes de 1 1<) Ensamblajel (Predeterminado<Estado ¢ 1
| 1 - 1 1) [g Historial 1
| 1 \ = / posicidn 1 1 1
1 1 1 . Sensores 1
I "
| : Ensamblaje | compenentes 1 1> [2) Anctaciones 1
| —— 1 : [ Azado :
1 % Mueva pieza : 1 [lpenta 1
g
- = . 1 1 [!] vista lateral 1
1 @ @ Nuevo ensamblaje 1 1 ﬁoﬁgen 1
1 P I
1 = 2 . 4 (f) Piezal< 1> (Predeterminado< <P
1 - Copiar con relaciones de paosicidn 1 e ' 1
1+ & Pieza2<1> (Predeterminados< <Pred 1
:» {8 () [ Pieza2"Ensamblajel 1<1> (Prec| :
" 1* ) Relaciones de posicién o 1
I 1
I —

Automdticamente, abrird un croquis en la cara o plano que se

selecciono.

1| % 1

i | PSsouoworks P O-F-@-2-9-05-10 G- H

1

| - @l & /-O-nv-| sl
| Edﬁal Sin Salir Cota E b ., @ X Recor‘t
. del er... | inteligente entldad

| componente | referencias ]

externas E Transparencia de ensamblaje - - @ _1 * o -
|

Operacmnes | Croquls | Piezas soldadas | Calcular | Complementos de SOLIDWORKS |

'||[%|$|9| 2

-

@ Ensamblajel (Predeterminado<Estado ¢
L4 . Historial

. Sensores
Anotaciones
[ ] Akado

1 Planta

-

|-§’
|*| Vista lateral

L Origen

% (f) Piezal<1> (Predeterminado= <P
% Pieza2«<1> (Predeterminado<<Pred
% [ Pieza2 “Ensamblajel J< 1> (Predet:

@@ Relaciones de posicién

- v v v
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Por lo que se creard cualquier objeto, y para finalizar dar clic en Sdlir del

croquis.

1
!
1 7 |
i & T\ /0N & |
5 5 salir Cota | Recortar!
1 editar Ein delcrn | preigente | =1 7 =-0-A entidade]
] companente | referencias
i externas ]| Transparencia de ensamblaje . - @-@® "\- = |
&ﬁl 1
. P | - - .
i [ e s
: | Operaciones | Croquis | Piezas soldadas | Calcular | Compleme salie def croquis > F e d
| I 0 Salga de este croquis y conserve los 1
| eI SEICIIE -
| 1
\ 17- 1
| :;13 Ensamblajel (Predeterminado<Estado ¢ 1
| 1’ Historial :
“ 1[5 sensores I
\ 1 Anotaciones 1
1 : [}] Alzado 1
| 1 [) Planta 1
| 1 [ vistalateral :
| 1 L, origen 1
| : v B () Piezal<1> (Predeterminados 4P 1
| I » €% Pieza2<1> (Predeterminado< <Prtd 1
\ 1" B9 [Pieza2*Ensamblajel 11> (Predite :
| 1+ [ Relaciones de posicien 1
| 1 1
| 1
-—

S el
|

Ir a la pestana Operaciones y seleccionar cualquiera, para asi darle
forma a la pieza.

| ﬂ;%souawmxsrh D-FHE-2-° [eEs- :
5 S & ) &P Saliente,fB:

Editar Sin Extruir Revolucién s Recubrir |
componente | referencias saliente/base de

externas E Transparencia de ensamblaje saliente/base @ SallentefB|

I Operaciones)) Croquis | Piezas soldadas | Calcular | Complement F_xtn-li_r T !

Extruye un croquis o contornos de

°
o E $ e > croquis seleccienados en una o dos

direcciones para crear una operacion

?v sélida.
@

Ensamblajel (Predeterminado<Estado ¢

1 Historial
| 1 @ Sensores
1

e A S e

[me————— e ———————

' Una vez definida, dar clic a Editar componente y la pieza que se creod se

‘ cargard en el arbol de operaciones de ensambilajes.

| e e o o o e e e e e P R

(]
. :_I-pS sooworks *| O-B-E-5 T e sttt

1 o
1 =
‘ 1 1 1E[ER[e[E] >
{ |/r-_\ 1 |?_
| g ® 1 14 Ensamblajel (Predeterminadox<Estado ¢
Editar Sin @  Cambiar transparencia : :’ [@) Historial
\componente /referencias - 5 1 [@) sensores
| |\/ externas E Transparencia de ensamblaje 1 1" [ Anotaciones
| 1 I I I 1 1 [ Ao
1 Ope - ) - T Calcular | Complemnl 1 (] Plente
I_P Editar componente L 1 (1] viste lateral
| 1 Alterna entre editar una pieza o un : : L, origen
= cubensamblaie v el ensamblaije v @;, (f) Piezal<1> (Predeterminado< <Py
| I 13 P Pred
I o e <<Pre
[ Pieza2*Ensamblaje |<1> (Predets
I principal. : i
' 1 - 1 1+ ) Relaciones de posiaién o
1. 1 1
I@ Ensamblajel (Predeterminado<Estado « 1 1
| | - 1 1
, 1> [ Historial T
1
| 1 I@ Sensores 1
I & - e s p——
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RELACION DE POSICION

Las relaciones de posicion crean relaciones geométricds entre los
componentes de un ensamblaje. A medida que se agregan, se definen
las direcciones permisibles del movimiento lineal o rotacional; lo que
permite mover un componente dentro de sus grados de libertad,
visuadlizando el comportamiento en el ensamblaje. Para poder

\ agregarlos, basta con darle clic sobre su icono.

‘ Hp?SsouawoeKsi D--8-2--L-eBs-
g EE -E;g [@ %Sj m oﬁi

Insertar Matriz de Mower Operaciones Geometria

| componentes| Relacian companente lineal oot componente Rloshiag de ensamb... de refer.,
de Fasteners componentes
{ - asicion - - ocultos - -
\ Ensamblaje | Disefio | Croqu == * = - "~ ""WORKS | SOLIDWORKS MBD | @ 5 P o
| Relacién de posicién PEN S W71 ey @ @

Coloca dos componentes uno con

1

1

1

1

1

1

1

1

1

I
: .

. = relacian al otro.

e BRI 6"
1

1

1

1

1

1

1

1

1

¥
@ Ensamblajel (Predeterminado<Estado «
r Historial

Sensores
‘_F Anotaciones

————————————— - ——— -

Existen 3 tipos fundamentales de relaciones de posicion, que contienen
varias opciones y, de las cuales, en este modulo 1 se verdn solo 2:
' estandar (coincidente, paralela, perpendicular, tangente, concéntricaq,
bloquear, distancia y angulo) y avanzadas (centro de perfil, simétrica,
ancho, relacion de posicion de trayecto, acoplamiento linear, distancia

limite y dngulo limite).

' ---1---77----*__-- ' -------------------
| Relacién de icion @ @ ........ .

: 7= 1 Relac. de posicién estandar [
| I x

o TE RO EARaA e
I : Coincidente
' 1 @ Andlsis !
i % Relaciones de posicién 1 Paralela
| 1 p i
1 Perpendicular
1 J_ P
1
1 Tangente
1
: Concéntrica
1
1 Eloguear
)

1 Relac. de posicion avanzadas ~

: Centro de perfil
1

: Simétrica

1

: m Ancho

1
1 . Relacion de posicion de trayecto
il

1 . . .

1 | # | Acoplamiento lineal/ling
1=

1

e e e e e m e )
--------ﬂ-’-r—l

1.00mm =

i 1.00mm = : z

1 — <

I 30.00 5 1 30.00 =
1 1 L e e (A H
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A medida gue se van agregando relaciones, estas se irdn cargando en

relaciéon de posicion.

@ BE R[S

@ Ensamblajﬂ (Predeterminado<Estado «
v [3) Historial

. Sensores

b [A] Anotaciones
|*| Alzado

|4,| Vista lateral

L Origen

» @ () Piezal<1> (Predeterminado<<P|
v @ Pieza

Relaciones de posicion

inado< <Pred

@ Concéntrical (Piezal«<1> Pieza)
A Coincidentel (Piezal<1> Piezp

Coincidente? (Piezal<1>#leza

5]

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
: |4,| Planta
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
!
1

Dentro de la relacion de posicion estandar, la primera que se muestra es
la coincidente, la cual sitUa las caras, aristas y planos seleccionados (en
combinacion con uno al otro o combinado con un Unico vértice) para
que compartan el mismo plano infinito. Para ello, se debe de seleccionar

esta relacion de posicion, se tocard 1 cara plana en cada pieza y luego
aceptar.

| % Relaciones de posicion

1
: | % Coincidente2 @ @
i .
~
| Selecciones de relaciones de posicion # 1 1
1 1 & 2lisi
I g? I @ Analisis
: : % Relacicnes de posicién
I 1 1
I 1 1 . ~
I 1 1 Selecciones de relaciones de posicion
1
1 : 1 Bg Cara<1> @Piezal-1
1 . . ; _
| Relac. de posicion estandar Al : : Cara<2>@Pieza21 ——~ 1 |
- 1 1
( A Coincidente E|| | &
I Y
: Coincidr:ntr: 1
| Relac. de posicion estandar fal

| . Coincidente

| Paralela

1 . Perpendicular
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La siguiente es la concéntrica, en la cual situa las selecciones para que
compartan la misma curva directriz. Para ello, se debe de sgleccionar

esta relacion de posicion, se tocard 2 caras cilindricas y, acto seguido, se
dard en aceptar.

.l v x'?)

1
\ £ -
| 1 Andlisis
|

: % Relaciones de posicién

. . Ao ~
1 Selecciones de relaciones de posicion
|

Cara<2> @Pieza2-1
Cara<3>@Piezal-1

R

Relac. de posicion estandar ~

Coincidente
1

1 Paralela

1

1 . :

1 J_ Perpendicular
1

1 Tangente

| OERD>
|

1 [ Bloquear rotacién

También estd distancia, que situa los elementos seleccionados con una
distancia especificada entre ellos. Para ello dard clic en distancia,

colocard el valor que quiera; luego selecciona 2 caras planas vy
| finalmente aceptar.
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I
1 & Andlisis

I . oz
1 % Relaciones de posicién

- - s ~
| Selecciones de relaciones de posicion

{8 e~
ara<cx IeZde-
\ \

\ 1 Relac. de posicién estandar \
o

1
| . Coincidente
'. A
I Paralela
n A
1 )
\ 1 Perpendicular
1

| 1 O~ Tangente

o)

: Concéntrica

| : Blogquear

| D
\ 1 [ | Invertir cota
1 -

il

La relacién dngulo sitUa los elementos seleccionados a un dngulo
especificado uno al ofro. Para ello colocar el valor que quiera, luego

. seleccionar 2 caras planas vy, finalmente, aceptar.

: % .ﬁnglllu1 @ ®@
o x 5
Anilisis

% Relaciones de posicion

&

- - e ~
lecciones de relaciones de posicion

Cara<1> @Piezal-1
Cara<2> @Piezal-2

R %
—
[

Entidad de referencia

; &0 |
Relac. de posicién estandar ~

| Coincidente

\ Paralela

Perpendicular

¢ HiABD

Tangente

Concéntrica

Bloguear

E

y
¢

5.37600165mm

/[53] |45.00°

1
Invertir cota
| L--
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La relacion paralela coloca los elementos seleccionados pa
permanezcan a distancia constante entre si. Para ello seleccionar 2 caras

planas de diferentes sélidos y luego aceptar.

I_ Analisis
N

Relaciones de posicion

&

lecciones de relaciones de posicion < »
Cara< 1> @Piezal-1
Cara<2> @Pieza14\

NS

| 1 Relac. de posicion estandar

1
'\ : Coincidente

‘I d Paralela
|
| : Perpendicular

“¥ Tangente

o)

La Ultima relaciéon de posicion estandar es tangente, la cual sitUa los
elementos seleccionados de manera tangente entre si (al menos una
seleccion debe ser una cara cilindrica, conica o esférica). Para ello,

seleccionar una cara plana y ofra cara cilindrica; luego, aceptar.

| 1 % Relaciones de posicion
1
| 1
| : Selecciones de relaciones de posicion #~ ~
| : a? Cara<2> @Piezal-1
I Cara<2>@Piezal-4
| 1
|
\ A
| 1
: Relac. de posicidn estandar -~
| : Coincidente
1

: Faralela

i Perpendicular
| (o
l E Concéntrica

: Eloquear
’ : £0.00mm =

I
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Dentro de las relaciones de posicion avanzadas, estd la relacion ancho,
la cual centra una pestana dentfro de la anchura de una rariura. Para
ello, seleccionar 2 caras planas de la misma pieza; luego, 2 caras planas

de la ofra pieza y, después, aceptar.

o ——— o
’ ° » 8 Ensamblajel (Predetermi.. :
| =
. 1§ E[R[¢[€] i
\ 1 Q Relacién de posicion T @ 1
'. I x !
\ 1 I =
| 1 Analisis 1 1 % Relaciones de posicion 1
| I . 1 1 1
‘ Relaciones de posicién 1 1
\ : 1 I selecciones de relaciones de posicion~ 1
‘ P ——— I seeonsdeono
| ] Selecdones deancho: : 1 o2 fcecenaaa & Reterencia de ancho |
1 Cara<2>@Piezal-1 e
'. e 1 — g !
] I e ——— I
| 1 Selecciones de pestafia: 1 - — 1
| 1 1 Cara<3>@Pieza2-2 1
\ 1 1 1 Cara<4>@Pieza2-2 o
\ 1 1 ! :
| 1
1 B 1 1 Relac. de posicién estindar v 1
| i Relac. de posicién estindar v 1 1 1
| 1 e
1 Relac. de posicién avanzadas ~ : 1 R PUSkIUR [k ShIauas - ]
! 1 Centro de perfil 1 Centro de perfil 1
| 1 : 1 1
1| & simétrica Simétrica 1
| —" [
I o I
1 RestriEcin: : 1 Restriccién: 1
: D hd 1 1 Centrado v :
1 Relacién de posicion de trayecto ] bmmmmccccccccccccccccrccrr e r e e e e e ———
1 ¥ 1
i A(np\am\entu linealfline . 1
|
‘ 1 E‘ 140676141 Imm z W :
e e

Por Ultimo, estd la relaciéon distancia limite, la cual permite a los
componentes moverse dentfro de un rango de valores méximo y minimo
de relaciones de posicion de distancia. Para ello, colocard un valor

mMmAaximo y uno minimo; luego, seleccionar 2 caras planas y, finalmente,
w aceptar.
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: % Relaciones de posicidn
1

1 - - . ~
1 Selecciones de relaciones de posicion

1 ﬁg Cara<3> @Pieza2-2
Cara<4> @Piezal-1

Relac. de posicion estandar A

Relac. de posicion avanzadas

Centro de perfil

Simétrica

Ancho

Relacion de posicion de trayecto

Acoplamiento lineal/ling

N

e

Invertir cota

=) =

EDITAR OPERACION RELACION DE POSICION

Las relaciones de posicion pueden ser editadas como cualquier otfra
operacion; para ello, seleccionar la que se quiera editar, se hard clic

derecho y seleccionard Editar operacion.

: 4 % (f) Piezal<1= (Predeterminado<<Predeterminadw :

: 4 % PiezaZ< 1> (Predeterminado< <Predetepoinada :

E @ () [ Pieza2*Ensamblaje’ J<1> (Predetl" g !

| 1+ U Pieza2<2> (Predeterminado<<Predete) (g :
. i * (1) Relaciones de posicien :
] (©) concéntrical (Piezal<1> Pieza2 Operacién (Concéntricat) !

| 1 A CoincidenteT [Fiezal < 1> Piezad<1 .. 1
1 Bloquear rotacién 1

| 1 A Coincidente? (Piezal<1> Piezad<1 o . . . 1
1 T : Invertir alineacién de relaciones de pesicion 1

1 EnPosicién (Pieza2 < 1> Pieza2“En| :

Padre/Hijo...

‘ : [P Ancho (Piezat<1> Pieza2<2> ) Badre/Hijo :
| ! A, Coincidentel1 (Piezal<1> Pieza2< < Eliminar '
l : [l Distancia limitel (Pieza2<2> Piezal [@ Agregara carpeta nueva :

i : Propiedades... 1
o L e e J
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: § Concéntrical

I

1 % Relaciones de posicion Anilisis
1

1

. . Aea ~
1 Selecciones de relaciones de posicion -~

“I

1
1
1
1
[
: ®
1
1
1
1
1

v x
1

Cara<1>@Piezal-1
Cara<2>@Pieza2-1

Relac. de posicion estandar -~

Coincidente

1‘ : Faralela
1
| : Perpendicular
|
‘\ : Tangente
@)

o
o
3
a
&
3
=
a
8

[ Bloquear rotacién

Elogquear

E !
=
=]
=]
El
El

Ak

Alineac. de relac. de
posicion:

|
|

| COPIAR CON RELACION DE POSICION

Las relaciones de posicion que hay en un componente se pueden copiar
para aplicdrselo a ofro. Para ello, desplegar Insertar componentes y

seleccionar Copiar con relaciones de posicion; de ello, se mostrard un
. panel.

' >
‘ | | DS SOLIDWORKS | ¥ |

Ensamblaje

componentes

N

Relacidn
de
posicion

g Insertar componentes

% Mueva pieza
#

@ Muevo ensamblaje
Copiar con relacicnes de posicion

?,
@ Ensarnblaj
3

Historial

Senso
1

Anota

el (Predeterminado<Estado de visualizacic

res

ciones

BlR &€

@
@] Copiar con relaciones de posicidn
=

Paso 1: Seleccione un componente

Seleccione los componentes que desee copiar con
relaciones de posician.

Componentes seleccionados
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En el cual deberd seleccionar el componente que quiere copiar,con su

relacién de posicion. Luego, elegir Siguiente.

L4 Emzarnblajel (Predetermi..

@ E(Blo[S

@] Copiar con relaciones de posicién

@
v xaH @)
Eiguientei

Paso 1: Seleccione un componente

Seleccione los componentes que desee copiar con
relaciones de posicidn,

Piezal-1@Ensamblajel

[=]

L& ]

"
1
I
1
H
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
{ : Componentes seleccionados ~
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

\ Por lo que se mostrardn las relaciones de posicion que contiene dicho

. componente.
————— e e e e e e e e e e e e e e e e e e e T T T P L e e
@ ER 9 S
@] Copiar con relaciones de posicion @
| v x 9[F ®
| Paso 2: Relaciones de posicion Lal

posicion.

O utilice Repetir para usar la misma referencia.
O desactive la relacion de posicion para que los
componentes copiados no utilicen la relacion de
posicion.

1

1

1

1

1

1

1

1

1

: Seleccione una referencia nueva para cada relacian de
1

1

1

1

1

1

1 - A

| Relaciones de posicion L
1

| : Concéntrical

[IRepetir

21l |

2

Bloquear rotacién

Coincidente1

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
: [ Repetir
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

2]

Instituto Cientifico del Pacifico
www.icip.edu.pe




DEL PACIFICO

y r U nsmiruro
qcm\mmco
.

Seleccionar nuevas caras en cada una de las relaciones que aparecen.

1
1 @ Copiar con relaciones de posicién @

Paso 2: Relaciones de posicion Ll

<
x

J
[x]
®

Seleccione una referencia nueva para cada relacion de
posicion,

O utilice Repetir para usar la misma referencia,

O desactive la relacion de posicion para que los
componentes copiados no utilicen |a relacian de
posicion,

Relaciones de posicidn ~

Concéntrical

[ Repetir

Cara<1> @Pieza2-1 1

Bloguear rotacion

Coincidentel

] Repetir

2] |

Hasta que, finalmente, al colocar la ultima se le mostrard un mensaje

. sombreado en color verde, que significa que estd listo. Dar aceptar.

= S - R mEmm—————TTY
| : © 4 @Ensamblaje‘l (Predetermi..,
1@ E(RB[¢[O]

I
1 Copiar con relaciones de posicién @
x 19 ®

1
\ 1 Paso 2: Relaciones de posicion ~
: Se ha colocado el componente, Presione Aceptar para
1 colocar otro.
| 1
| : Relaciones de posicion ~
‘ : Concéntrical

|:| Repetir

| Cara<1>@Pieza2-1 |

Blogquear rotacidn

Coincidentel

|:| Repetir

| Cara<5>@Pieza2-1 |
Coincidente2

|:| Repetir

Cara<3>@Pieza2-1
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Seguidamente, si no se va a copiar mdas componentes, simpl

optard por cancelar. Por Ultimo, las relaciones que copid se agregardn
sin problema.

S E[R[¢][@]

@] Copiar con relaciones de posicién @

G E ®

<

Bloguear rotacion

1
1
1
1
1
1
: e ——
| 1 1 [1] Planta i
| 1 Cancelar 1 b [ vista lateral 1
| 1 Paso 2 wwerrcrews=s de posicién A1 1
‘I 1 1 1 L Qrigen :
| 1 Seleccione una referencia nueva para cada relacion de 1 I+ @@ () Piezal<1> (Predeterminado< <Predeterminad 1
| : pasicion. 1 : » € Pieza2<1> (Predeterminado< <Predeterminado> 1
\ 1 O utilice Repetir para usar la misma referencia, : 1+ @ Piezat<ss (B do<<Predeterminado> 1
| | O desactive la relacion de posicion para que los I 1. ) BetEanes de posicion 1
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GUARDAR EL ENSAMBLAJE

' Para poder guardar un ensamblaje, basta con darle clic al icono de

guardar que estd en la barra de mend.
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- @@ Relaciones de posicidn ol
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A lo que aparecerd una nueva ventana, en la cual se colocard el

que se quiera al ensamblaje. Posterior a ello, guardar.

4 B Escritorio

v O Buscar en Escritorio
Organizar » MNueva carpeta
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Descripcién: Add a description
(®) Guardar como

[ Incluir todos los componentes referenciados
() Guardar como copia y continuar Agregar prefijo
() Guardar como copia y abrir

Avanzada
Agregar sufijo
# Ocultar carpetas

Cancelar
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